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REGULACJA PIONOWA URZ ADZEN PODZIEMNYCH




1.WSTEP

1.1 Przedmiot STWiIORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB svymagania dotyae wykonania i obioru rob6t zedanych z

regulacy pionowy urzadzeh podziemnych dla zadania dotgcegoPrzebudowy drogi gminnej w
miejscowosci Sielun o dtugosci 865 mb w gminie Mtynarze.
1.2 Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargognitraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét z@anych z regulagj
pionowy studzienek zaworéw gazowych i wodggowych.

1.4 Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Okrélenia podstawowegszgodne z oboviizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoinet pid.

1.5 Ogdlne wymagania dotygz robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymaganialogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotygze materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan STWIORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2 Beton
Beton hydrotechniczny B-30 powinien odpowiadeymaganiom BN-62/6738-07 [17].

3. SPRZET
Nie dotyczy

4. TRANSPORT

4.1 Ogoblne wymagania dotygze transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagajoine” pkt
4.

4.2 Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewahkietsrodki transportowe, ktére nie
spowoduj segregacji sktadnikdw, zmiany sktadu mieszankinieezyszczenia mieszanki i obenia
temperatury przekraczgiej grani¢ okreslona w wymaganiach technologicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB D@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
Regulacs pionowg nalery wykona uzywajac cegé petrs kanalizacyjm na miesznce betonowej B-
30 z doprowadzeniem wdzen do wysokaci przewidzianej w projekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogllne zasady kontroli jas@ robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymaganialogd pkt 6.

6.2 Kontrola robot
Rzedne uradzer powinny by wykonane z dokladrscig do +/- 5 mm.



7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogllne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D@O®,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest szt. (sztuka).
8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D.0@0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatdei podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
1. PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu
2. PN-B-12037 - Cegta petna wypalana z gliny — kiaaaljna
3. BN-62/6738-03,04, - Beton hydrotechniczny



